| LES COORDONNEES CYLINDRIQUES

z Les coordonnées cylindriques du point M sont : (1,8,7)
3
[ = e r = OH est le rayon polaire. T E[O,‘HD[
Z
S }L i T ﬁ-;  § = (Ox,0H) est I'angle polaire. 0 E[O,2:rc]
fl k M< - o z est la cote. z e]—mﬁo[
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! La base cylindrigue induite par M est (u,,ue, )
O = 5 y
e e U, est le vecteur unitaire radial
. 0 T H ® U est [e vecteur unitaire orthoradial

X =rcosb
Lien entre coordonnées cylindriques et cartésiennes : { y = rsin0
Z=z

u, =cosbu, +sin6ﬁ

f

=i,

[d
Lien entre base cylindrique et base cartésienne - : i Ug = —sin6u, +c038u

) =
Vecteur position : = =ru, =

Déplacement élémentaire : | df = dru, +rdfu, +dzi,

Volume élémentaire ; z

dt = dr.rd6.dz

Surfaces élémentaires




I LES COORDONNEES SPHERIQUES ]

Les coordonnées sphériques du point M sont : (1,0,¢)

e r = OM est le rayon vecteur. r €[0,+d]
@ 6 =(0z,0M) est la colatitude. 8 E[O, zr]
* ¢ = (Ox,0H) est I'azimut. ¢ €[0,2x]

La base sphérique induite par M est : (i, ,1,, ug)

=rsinBcos@
Lien entre coordonnées sphériques et cartésiennes : 1y = rsindsino

zZ=rcosh

U, =sinBcosu, +sinbsin ou,, +cosbu,

Lien entre base sphérique et base cartésienne . {Ug =cosB cosou, +cosBsin ou, —sinbi,
U, =—sinou, + cosou
» w T
Vecteur position | T=0OM=ru,

Déplacement élémentaire : Ld? =dr, +rd6u, +rsinOded,

Volume élémentaire :

Coté 1 de longueur dr
Cété 2 de longueur rd@
Cdté 3 de longueur rsinBdo

dt = dr.1d6.rsindg = drsinfdodo J

Surfaces élémentaires :
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[i dS = dr.rdd dS =rsinfde.dr dS = rdb.rsinBdo




